M\ SP
SINERGIA

Manual Técnico

SPSS 300

Soft Starter

a‘.

ll.i 4’2-' 1‘

N m P

~ I M 2 -
A AR N T e
B ot/ AT\ 07 RN
g - m-:“w NN,

@ Arranque y parada suaves

Eré‘ﬁ Funciones avanzadas

@ Compatibilidad flexible

@ Proteccién del motor



MA\SP

SINERGIA Arrancador suave SPSS300
Contenido

Capitulo 1 Declaracion de PrecauCion ...........eceeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeiiiiiicee et 3

1.1 Riesgo de choque €lECIIICO wuuuuuuueiiiiiiiiiiiiiiiciee ettt ettt eeeeees 3

1.2 Apariencia y dimensiones de instalacion del arrancador suave con bypass integrado 5
Capitulo 2 INIrOAUCCION ...ccevvireniiiiiiiiiiiiiiiiee ettt ettt e e e et 6
2.1 LiSta de fUNCIONES «..uueeeiiiieeeiiiiee et e e et e e e et e e ettt e e e eeaaeeeeeanae e eeeennaeeeeenns 6

2.2 Instrucciones para los terminales externos del arrancador suave con bypass

[a){=Y={ = o [o N PSP P P PPP PR PRPPPN 7
Capitulo 3 Panel de OPeracion .........c..eeiuuieiiiiiiiiiiiiiie ettt et ettt e et s eeeaeeeennes 9
Capitulo 4 Pardmetros DASICOS . cevuuniiruniiirueeiiieeiiiee et e et e etieeetieeeeeaeeeaaeetnneennaeeenns 10
Capitulo 5 Solucion de Problemas........ceeuueeeuueriiiiieiiiieiiie ettt eere et e eeaeeeens 15

5.1 ReSpuesta de Prot@CCION . ...uuiieuniiieieeiieieeeiieeetiee et e e et e eeiieeeaieeeeraeetaneernaeennnns 15

5.2 MenSajes de dISPATO c..ueerunreiuureiiieeiiiieeeiie e et e etiee ettt e eeuaeeeraeetnaseraneernaeennnns 15
Capitulo 6 DescripCion de fUNCIONES ....cuiiiiiiiiiieiieiieee et eteeie et e e e e e eeaeaanaan 16

Escanea el QR para mas
informacion de SP Sinergia

Pagina2de 17



M\SP

SINERGIA Arrancador suave SPSS300

Capitulo 1 Declaracidon de Precaucion

Este simbolo se utiliza en este manual para recordar a los lectores que deben prestar gran
importancia a las precauciones especiales relacionadas con la instalacion y operacion del
equipo.

La declaracion de precaucion no puede cubrir todas las posibles causas de dafo al equipo, pero
puede enfatizar las causas comunes de dafo. El instalador debe leery comprender todas las
instrucciones de este manual antes de instalar, operar o mantener el equipo, y debe seguir practicas
efectivas de instalacién eléctrica (incluyendo el uso de equipo de proteccidn personal apropiado). Si
se utiliza un método diferente al descrito en este manual para operar el equipo, se debe solicitar
asesoria con antelacion.

—Y Preste atencion alo siguiente

El usuario no puede reparar el arrancador suave. El arrancador suave solo puede ser atendido
por personal de servicio autorizado. La modificacién no autorizada del arrancador suave
invalidara la garantia del producto.

1.1 Riesgo de choque eléctrico

Hay voltaje en las siguientes posiciones, lo que puede causar accidentes graves de choque eléctricoy
puede ser fatal:

e Cable de alimentacién de CAy conexiones
e Conductores de saliday conexiones
e Muchos componentes del arrancador y del equipo opcional externo

Antes de abrir la cubierta del arrancador o realizar cualquier trabajo de mantenimiento, la alimentacién
de CA debe aislarse del arrancador mediante un dispositivo de aislamiento aprobado.

C Advertencia - Riesgo de choque eléctrico

Mientras el voltaje de alimentacién esté conectado (incluyendo cuando el arrancador esté
disparado o esperando una orden), el bus y el disipador de calor deben considerarse
energizados.

f Cortocircuito

No puede prevenirse el cortocircuito. Después de que ocurra una sobrecarga severa o un
cortocircuito, un agente de servicio autorizado debe verificar completamente las condiciones
de funcionamiento del arrancador suave.
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Puesta a tierra y proteccion del circuito derivado

El usuario o instalador debe proporcionar una puesta a tierra adecuaday proteccion del
circuito derivado de acuerdo con los requisitos de las regulaciones locales de seguridad
eléctrica.

Para seguridad

La funcién de parada del arrancador suave no aisla el voltaje peligroso en la salida del
arrancador. Antes de tocar la conexion eléctrica, el arrancador suave debe desconectarse
mediante un dispositivo de aislamiento eléctrico aprobado.

La funcién de proteccion del arrancador suave solo es aplicable a la proteccién del motor. EL
usuario debe garantizar la seguridad de los operadores de la maquina.

En algunas situaciones de instalacion, el arranque accidental de la maquina puede poner en
peligro la seguridad de los operadores y puede dafiar la maquina. En tales casos, se
recomienda instalar un interruptor de aislamiento y un interruptor automatico (como un
contactor de potencia) que puedan ser controlados por un sistema de seguridad externo
(como parada de emergenciay deteccioén de fallas) en la alimentacion del arrancador suave.
El arrancador suave tiene un mecanismo de proteccién incorporado, y el arrancador se dispara
cuando ocurre una falla para detener el motor. Las fluctuaciones de voltaje, las interrupciones
de energiay los bloqueos del motor también pueden provocar el disparo del motor.

Después de eliminar la causa de la parada, el motor puede reiniciarse, lo que puede poner en
peligro la seguridad de algunas maquinas o equipos. En este caso, debe realizarse una
configuraciéon adecuada para evitar que el motor se reinicie después de una parada
inesperada.

El arrancador suave es un componente bien disefado que puede integrarse en el sistema
eléctrico; el disefiador del sistema/usuario debe garantizar que el sistema eléctrico sea seguro
y cumpla con los requisitos de las normas de seguridad locales correspondientes.

Si no se cumplen las recomendaciones anteriores, nuestra empresa no asumira ninguna
responsabilidad por los dafos causados.
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1.2 Apariencia y dimensiones de instalacion del arrancador suave con

bypass integrado
Modelo Dimensiones (mm) Dimensiones de instalacion (mm)
..w ' H__/ D | W2 | _H2 | _H3 | D2 |
0.37-15 kW 55 162 157 45 138 151.5 M4
18-37 kW 105 250 160 80 236 M6
45-75 kW 136 300 180 95 281 M6
90-115 kW 210.5 390 215 156.5 372 M6
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Capitulo 2 Introduccidn

Este arrancador suave es una solucién avanzada de arranque suave digital adecuada para motores con
potencia desde 0.37 kW hasta 115 kW. Proporciona un conjunto completo de funciones de proteccion
del motor y del sistema, garantizando un funcionamiento confiable incluso en los entornos de
instalacion mas exigentes.

2.1 Lista de funciones

Curva de arranque suave opcional

e Arranque con rampa de voltaje
e Arranque por par

Curva de paro suave opcional

e Paro libre
e Paro suave temporizado

Opciones ampliadas de entrada y salida

e Entrada de control remoto
e Salidaderelé
e Salidade comunicacién RS485

Pantalla facil de leer con retroalimentacion completa

e Panelde operacién desmontable
e Pantalla LCD integrada en chino + inglés

Protecciones configurables

e Pérdida de fase de entrada

e Pérdida de fase de salida

e  Sobrecarga en funcionamiento

e  Sobrecorriente durante el arranque
e Sobrecorriente en funcionamiento
e Subcarga

Modelos que cumplen con todos los requisitos de conexion

e 0.37-115 kW (nominal)
e 220VAC-380VAC
e Conexion en estrella o conexion en triangulo interno
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2.2 Instrucciones para los terminales externos del arrancador suave

con bypass integrado

Sistema de dos hilos Sistema de tres hilos
12V | 12v v | 12v
—l: INl | Arranque, parada — IN1 | arranque
IN2 INe | Parada
l‘|'1
—1 Iy | Fallo externo — 1v3 | Fallo externo

- ’_/I ol
A ! \4;/
¢ ’_/H j W
‘O
o
RS485 + A Al VAC
RS485 - B A2 220V
12v TA
| |
Arranque/,-li_‘/ IN1 TB
Paro M IN2 TC e
Fall \,_:J | Salidas programables
allo > |
externo )l/ IN3 | tipo relé
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terminal

Entrada de alimentacion

R, ST Entrada de CA trifasica del
R L alimentacion
Circuito principal arrancador suave
Salida del Conectar motor
U, Vv,W . el
arrancador suave asincrono trifasico
Para comunicacioén
. L. A RS485+ Modbus RTU
Comunicacion Para comunicacioén
B RS485- Modbus RTU
12v Comun Comunde12V
Conexién en corto con el
IN1 Arranque terminal comun (12V),
arranque del arrancador
suave
Desconectar del
Entrada digital IN2 Paro terminal comun (12V)
para detener el
arrancador suave
Cortocircuito con el
Lazo de IN3 Falla externa terminal comun (12V),
paro del arrancador
control
suave
Alimentacion del AT AC200V Entrada 200 VCA
arrancador suave A2
Comun del relé Salida programable,
TA . .
programable disponible entre las
Relé programable siguientes funciones:
B normalmente 0. Sin accion
cerrado 1. Accion al energizar
Relé programable 1 2. Accidn de arranque
suave
Relé programable 3. Accién de bypass
TC normalmente 4. Accién de paro suave
abierto 5. Accién en operacién

6. Accidn en espera
7. Accién de falla
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Capitulo 3 Panel de operacion

T T

Start Arranque del arrancador
STOP/RST 1. Encaso de disparo por falla, reinicio (reset)
2. Detener el motor durante el arranque
ESC Salir del menud/submenu
1.  Enestado de arranque, la tecla ™ muestra la interfaz de visualizacion de los valores
A de corriente de cada fase
2. Mover la opcidén hacia arriba en el estado de menu
1. Enlainterfaz de visualizacion de corriente de cada fase, la tecla v cambiala
v visualizacion de la corriente de cada fase
2. Mover la opcién hacia abajo en el estado de menu
1.  Enmodo menu, la tecla de desplazamiento mueve el menu hacia abajo 10
elementos
2. Enelestado de submend, la tecla de desplazamiento mueve la seleccion del menu
>> hacia la derecha en secuencia
3. Mantener presionada la tecla de desplazamiento en modo de espera para restaurar
los valores de fabrica y borrar el registro de fallas
1. Mostrar el menu en modo de espera
SET/Enter 2. Entrar al siguiente nivel de menu dentro del menu principal
3. Confirmar ajustes
1. Se enciende cuando el motor esta arrancando/operando
Luz de falla
2. Parpadeadurante unafalla

LED de estado del arrancador

L Nombre | Encendido_ | Parpadeo |

run

El motor estd en estado de
arranque, operacion, paro suave o
frenado DC

tripping operation

El arrancador esta en estado de
advertencia/disparo

e Elindicador LED local solo funciona en el modo de control por teclado. Cuando el indicador
estd encendido, indica que el panel puede arrancary detener el equipo. Cuando el indicador

estd apagado, el panel de visualizacidn no puede arrancar ni detener el equipo.

Pagina 9 de 17



M\SP

SINERGIA

Direccién
Parametro Descripcion Rango de ajuste
m_

FOO

Arrancador suave SPSS300

Capitulo 4 Parametros basicos

Corriente nominal del
arrancador suave

La corriente nominal de trabajo del
arrancador suave no debe exceder la
corriente de trabajo del motor
correspondiente.

Corriente nominal del motor

FO1

Corriente nominal del
motor

La corriente nominal de trabajo del
motor en uso debe ser consistente
con la corriente mostrada en la
esquina inferior derecha de la
pantalla.

Corriente nominal del motor

F02

Modo de control

Determina qué métodos o
combinaciones de métodos pueden
controlar el arrancador suave.
Teclado: control mediante teclas del
panel.

Control externo: control mediante
el terminal externo de 12 V.
Comunicacion: control mediante
los terminales de comunicacién
RS485.

0: Prohibir arranque y paro

1: Control individual por
teclado

2: Control individual externo
3: Control por teclado + externo
4: Control por comunicacion
5: Teclado + comunicacion

6: Control externo +
comunicacion

7: Teclado + control externo +
comunicacion

FO3

Método de arranque

Cuando se selecciona esta opcion,
el arrancador suave incrementara
rapidamente el voltaje desde 35%
hasta [voltaje nominal x FO5]y luego
lo aumentara gradualmente.
Dentro del tiempo FO6 alcanzara el
voltaje nominal. Si el tiempo de
arranque excede FO6 + 5syel
arranque no se completa, se
generara una alarma de tiempo de
arranque excedido.

0: Arranque con rampa de
voltaje

1: Arranque con limitacién de
corriente

Fo4

Porcentaje de
limitacién de corriente
de arranque

El arrancador suave incrementara
gradualmente el voltaje desde
[voltaje nominal x FO5]; mientras la
corriente no exceda [FO1 x FO4],
continuara aumentando hasta
alcanzar el voltaje nominal.

50% ~ 600%

FO5

Porcentaje de voltaje
de arranque

En los modos de arranque definidos
en FO3, el arrancador suave
incrementara gradualmente el
voltaje desde [voltaje nominal x
FO5].

30% ~ 80%

Fo6

Tiempo de arranque

El arrancador suave completa el
incremento desde [voltaje nominal x
FO5] hasta el voltaje nominal dentro
del tiempo definido en FO6.

1s~120s

FO7

Tiempo de paro suave

El voltaje del arrancador suave
disminuye desde el voltaje nominal
hasta 0 dentro del tiempo definido
en FO7.

0s~60s
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0: Sin accién
1: Acciodn al energizar
2: Accidén durante arranque
Define en qué condicion el relé suave
FO8 Relé programable 1 9 . 3: Accidn de bypass 9
programable cambia de estado. L
4: Accidn de paro suave
5: Accién en operacién
6: Accién en espera
7: Accién de falla
El relé programable completa la
FO9 Retardo del relé 1 conmutacion después de activarse | g o 10
la condicién y transcurrir el tiempo
FO09.
Direccidn local utilizada cuando se
F10 Direccioén emplea control por comunicacién 1~127 i
RS485.
. L 0:2400
Frecuencia de comunicacién 1:4800
F11 Velocidad en baudios utilizada durante el control por 2:9600 12
comunicacion. 3:19200
Numero de curva que define la
Nivel de sobrecargaen | relacion entre la magnitud de la
F12 - . . 1~30 13
operacion corriente de sobrecarga y el tiempo
de disparo por sobrecarga.
Multiplicador de Durante el proceso de arranque
F13 sobrecorriente de suave, si la corriente real excede FO1 | 50%~600% 14
arranque x F13, el temporizador inicia.
. - Si la duracién continua excede F14,
Tiempo de proteccion el arrancador suave se disparara
F14 por sobrecorriente de P . P y 0s~120s 15
reportara sobrecorriente de
arranque
arranque.
Multiplicador de Durante la operacion, sila corriente
F15 sobrecorriente en real excede FO1 x F15, el 50%~600% 16
operacion temporizador inicia.
. L, Si la duracién continua excede F16,
Tiempo de proteccion el arrancador suave se disparara
F16 por sobrecorriente en , . P y 0s~6000s 17
- reportara sobrecorriente en
operacion .
operacion.
Cuando (valor maximo de corriente
F17 Desbalance trifasico | U rasica/valor medio trifésico = 1) -1 o0 00, 18
>F17, inicia la temporizaciony se
reporta desbalance trifasico.
Si la condicion de desbalance
Tiempo de proteccion trifasico persiste mas alla del tiempo
F18 por desbalance F18, el arrancador suave se 0s~120s 19
trifasico dispararay reportara desbalance
trifasico.
Multiplicador de Cuando la corriente real es menor
F19 proteccién por que FO1 x F19, inicia la 10%~100% 20
subcarga temporizacion.
Si la condicion de subcarga persiste
F20 Tiempo de proteccion mas alla del tiempo FgO, el ) 15~300s 21
por subcarga arrancador suave se dispararay
reportard subcarga del motor.
Valor de calibracién de La corriente mostrada se calibrara
F21 . segun: Corriente mostrada = 10%~1000% 22
corriente fase A . .
Corriente original x F21.
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Valor de calibracién de La corriente mostrada se calibrara
F22 . segun: Corriente mostrada = 10%~1000% 23
corriente fase B . -
Corriente original x F22.
Valor de calibracién de La corriente mostrada se calibrara
F23 . segun: Corriente mostrada = 10%~1000% 24
corriente fase C . .
Corriente original x F23.
Proteccion por Define si se genera disparo cuando 0: Disparo v paro
F24 sobrecarga en ocurre la condicion de sobrecarga 1: | ngrar yp 25
operacion en operacion. -8
Proteccion por Define si se genera disparo cuando 0: Disparo v paro
F25 sobrecorriente de ocurre la condicion de ) paroyp 26
. 1:1gnorar
arranque sobrecorriente durante el arranque.
Proteccion por Define si se genera disparo cuando 0: Disparo v paro
F26 sobrecorriente en ocurre la condicion de 1: | n(’J)rar yp 27
operacion sobrecorriente en operacioén. -8
Proteccion por Define si se genera disparo cuando 0: Disparo v paro
F27 P N ocurre la condicién de desbalance ’ paroyp 28
desbalance trifasico o 1:1gnorar
trifasico.
Proteccion por Define si se genera disparo cuando 0: Disparo v paro
F28 P ocurre la condicion de subcarga del ) paroyp 29
subcarga 1:1gnorar
motor.
Proteccidn por pérdida | Define si se genera disparo cuando 0: Disparoy paro
F29 . - . 30
de fase de salida ocurre pérdida de fase en la salida. 1:1gnorar
F30 Proteccién por fallade | Define si se genera disparo cuando 0: Disparoy paro 31
tiristor se detecta falla en el tiristor. 1: Ignorar
F31 Idioma de operacion Selecciona el idioma de operacion 0: Ing.les 32
del arrancador suave. 1: Chino
0: Ninguno
1: Flotador
Seleccidén de equipo de | Seleccién del tipo de equipo 2: Manémetro de contacto
F32 control para bomba de | utilizado para el control de bomba eléctrico 33
agua de agua. 3: Relé de nivel de suministro
de agua
4: Relé de nivel de drenaje
. L, Aliniciar el programa de simulacion,
Ejecucion de . .
F33 - L. asegurese de desconectar el circuito | — —
simulacioén L
principal.
Modo de doble Permite habilitar el US.O simultaneo 0: Control local valido
F34 de la pantalla del equipoy una L. —
pantalla o 1: Control local no valido
pantalla adicional externa.
~ Contrasefa utilizada para bloquear
F35 Contrasefia debloqueo | ' ooer |a modificacion de 0~65535 35
de parametros P
parametros.
F36 Tlempq ?cumulado de Tlempo_ Fotalacumulado de 0~ 65535 h 36
operacion operacion del arrancador suave.
F37 Numero acumulado de Nun_1ero total de arranques 0~ 65535 37
arranques realizados por el arrancador suave.
F38 Contrasefa Cont_rgsena utllllzada para acceder o 0~ 65535 .
modificar parametros.
F39 Version del software de | Muestra la version del software de . 99
control principal control principal.
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» . Direccidn
m Nombre de funciéon Rango de ajuste

0: Espera

1: Arranque suave
1 Estado del arrancador suave 2: En operacion 100

3: Paro suave

5: Falla

0: Sin falla

1: Pérdida de fase de entrada

2: Pérdida de fase de salida

3: Sobrecarga en operacion

4: Sobrecorriente en operacion

5: Sobrecorriente de arranque
2 Falla actual 6: Subcarga durante arranque suave 101

7: Desbalance de corriente

8: Falla externa

9: Falla de tiristor

10: Tiempo de arranque excedido

11: Fallainterna

12: Falla desconocida
3 Corriente de salida 102
4 Reservado 103
5 Corriente fase A 104
6 Corriente fase B 105
7 Corriente fase C 106
8 Porcentaje de finalizacion del arranque 107
9 Desbalance trifasico 108
10 Frecuencia de alimentacion 109
11 Secuencia de fases de alimentacién 110

Operacion

.. . Direccién

Comando de arranque y paro

0x0001 Arranque
0x0002 Reservado
0x0003 Paro

0x0004 Reinicio de falla

406

Seleccion de funciones de soporte para bombas de agua

| Ne | Funcion Descripcion Referencia

Como se
@ 0: Ninguno Funcidn estandar de arranque suave. muestraen la
Figura 1
Flotador: IN1, cerrar para arrancar, abrir Como se
@ 1: Flotador para parar. muestraen la
IN2 no tiene funcion. Figura 2
Manémetro de contacto eléctrico: IN1 Como se
@ 2: Mandmetro de contacto eléctrico arranca cuando se cierra, IN2 se muestraen la
detiene cuando se cierra. Figura 3
Relé de nivel de suministro de agua: Como se
@ 3: Relé de nivel de suministro de agua | IN1 e IN2 ambos abiertos arrancan; IN1 muestraen la
e IN2 ambos cerrados paran. Figura 4
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Relé de nivel de drenaje: IN1 e IN2 Como se
@ 4: Relé de nivel de drenaje ambos abiertos paran; IN1 e IN2 ambos | muestraenla
cerrados arrancan. Figura 5

Nota: La funcion de suministro de agua inicia y se detiene controlada por IN3. En el arrancador suave
estandar, IN3 corresponde a una falla externa; cuando se utiliza el modo de suministro de agua, se
emplea para controlar el arranque y el paro. IN3 es el terminal de arranque y la operacién anterior solo
puede realizarse cuando esta cerrado; cuando esta abierto, el equipo se detiene.

0: Ninguno 1: Flotador 2: Manémetro con contacto eléctrico

12V (Comun), : 12V (Comun)
Punto comun
Punto normalmente Comin
abierto Conectar el indicador de
Interruptor de flotador limite de presion inferior
(hasta la piscina) Conectar el indicador de
limite de presion superior

Figura1 Figura 2 Figura 3
3: Relé de nivel de suministro de agua 4: Relé de nivel de drenaje
12V (Comun),— 12V ( Comun)l——

Nivel alto

Nivel medio

4|_ Nivel alto Q
Nivel medio
Nivel bajo

Figura 4 Figura 5

Nivel bajo
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Capitulo 5 Solucion de problemas

5.1 Respuesta de proteccion

Cuando se detecta una condicion de proteccion, el arrancador suave registra la condicion de
proteccion en el programa, lo que puede provocar un disparo o generar una advertencia. La respuesta
del arrancador suave depende del nivel de proteccion.

Los usuarios no pueden ajustar algunas de las respuestas de proteccién. Estos disparos generalmente

son causados por eventos externos (como pérdida de fase). También pueden ser causados por fallas

internas en el arrancador suave. Estos disparos no tienen parametros relacionados y no pueden

configurarse como advertencias niignorarse.

Si el arrancador suave se dispara, es necesario identificar y eliminar las condiciones que provocaron el

disparo, restablecer el arrancador suave y luego proceder a reiniciarlo. Para restablecer el arrancador,
presione el botdn (stop/reset) en el panelde control.

5.2 Mensajes de disparo

La siguiente tabla enumera los mecanismos de proteccidn y las posibles causas de disparo del

arrancador suave. Algunos ajustes pueden modificarse mediante el nivel de proteccidn, mientras que

otros son protecciones internas del sistema y no pueden configurarse ni ajustarse.

m Nombre del fallo Método sugerido de solucién

1. Se envia un comando de 1. Verificar si hay alimentacién en el
arranque y una o mas fases del circuito principal.
01 Pérdida de fase de arrancador suave no estan 2. Revisar el circuito de entrada del
entrada energizadas. tiristor por circuitos abiertos, lineas de
2. Latarjeta principal del circuito sefal de pulso y mal contacto.
esta defectuosa. 3. Solicitar asistencia al fabricante.
1. Verificar si el tiristor esta en - e p
L 1. Verificar si el tiristor esta en
cortocircuito. cortocircuito
Pérdida de fase de 2. Existe una o mas fases abiertas . s )
02 . 2. Revisar si los cables del motor estan
salida en el cableado del motor. .
3. La tarjeta principal del circuito abiertos.
" J P P 3. Solicitar asistencia al fabricante.
esta defectuosa.
1. La carga es demasiado pesada. 1. Reemplazar por un arrancador suave
Sobrecarga en . A .
03 o, 2. Configuracion incorrecta de de mayor potencia.
operacion h . .
parametros. 2. Ajustar los parametros.
1. La carga es demasiado pequefia.
04 Subcarga 2. Configuracion incorrecta de 1. Ajustar parametros.
pardmetros.
. 1. La carga es demasiado pesada. 1. Reemplazar por un arrancador suave
Sobrecorriente en . L .
05 operacion 2. Configuracién incorrecta de de mayor potencia.
P pardmetros. 2. Ajustar parametros.
. 1. La carga es demasiado pesada. 1. Reemplazar por un arrancador suave
Sobrecorriente de . L .
06 arranaue 2. Configuracién incorrecta de de mayor potencia.
q parametros. 2. Ajustar parametros.
1. Existe entrada de falla externaen | 1. Verificar si hay sefal de entrada desde
07 Falla externa . .
los terminales. los terminales externos.
. 1. El tiristor se ha dafiado. 1. Verificar si el tiristor esta danado.
08 Falla del tiristor . . . . . .
2. Falla en la tarjeta del circuito. 2. Solicitar asistencia al fabricante.
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Capitulo 6 Descripcion de funciones

Proteccion por sobrecarga

La proteccioén por sobrecarga adopta control de limite de tiempo inverso.

. L 35+Tp
Tiempo de proteccién: t = -
(E ‘ot

Donde:
t: tiempo de actuacion

Tp: nivel de proteccion,
I: corriente de operacion

Ip: corriente nominal del motor.

Curva caracteristica de proteccion por sobrecarga del motor: Figura 11-1.
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Caracteristicas de proteccion por sobrecarga del motor

Maltiples
Nivel de obrecargas
sobrecarga

1 0 79.5s 28s 11.7s 4.4s 2.3s 1.5s

2 o 159 s 56s 23.3s 8.8s 4.7 s 29s 2s
5 o 398 s 140s 58.3s 22s 11.7s 7.3s 5s
10 o 795.5s 280s 117 s 43.8s 23.3s 14.6s 10s
20 o 1591 s 560 s 233s 87.5s 46.7 s 29.2s 20s
30 o 2386's 840 s 350s 131s 70s 43.8 s 30s

o : Indica que no hay accion.
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